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ТЕОРИЯ АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ
Основные принципы управления. Динамические характеристики САУ. Системы с по​стоянными и распределенными параметрами. Способы математического описания САУ и их элементов. Типовые звенья, их характеристики. Устойчивость линейной системы управления. Классификация методов определения устойчивости. Показатели качества переходных процессов в системе управления. С вязь с частотными характеристиками. Объект и система управления. Функциональная и структурная схемы. Переходные ха​рактеристики статических и астатических объектов. Определение параметров объекта по переходным характеристикам. Импульсные характеристики статических и астатических объектов. Определение параметров объекта по импульсным характеристикам. Многомер​ные системы управления. Методы анализа и синтеза многомерных систем. Управляемость и наблюдаемость. Определение характеристик объектов управления методами активного эксперимента. Методы определения временных характеристик. Определение частотных характеристик с помощью регулярных и стохастических воздействий. Методы обработки результатов эксперимента.
ТЕХНИЧЕСКИЕ ИЗМЕРЕНИЯ И ПРИБОРЫ
Бесконтактные методы измерения температуры. Измерение расхода методом пере​менного перепада давления. Их характеристики. Микропроцессорные средства автомати​ческого контроля и регулирования. Назначение, принцип работы и типы газоанализаторов. Пирометр полного излучения, принцип действия и используемые закономерности. Прин​цип действия термопары и термометра сопротивления. Средства измерения давления газа, жидкости и пара. Средства определения химических составов чугуна, стали. Принципы и средства измерения толщины, натяжения, скорости и планшетности полосы металла.
ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА АВТОМАТИЗАЦИИ
Адаптивные регуляторы, принцип действия самонастраивающихся систем. Програм​мируемые контроллеры. Архитектура контроллеров, виды, параметры. Программное обеспечение контроллеров, языки программирования, РКС, IL (язык инструкций). Выбор технических средств измерения, контроля и отображения. Аналоговые регуляторы. Не​прерывные законы регулирования. П, ПИ, ПИД законы, методика выбора закона и пара​метров настройки. Импульсные регуляторы. Виды импульсной модуляции. Общие сведе​ния о графических и буквенно-цифровых условных обозначениях элементов схем автома​тизации. Релейные регуляторы: двух- и трехпозиционные. Их статические характеристи​ки и параметры настройки. Устройства отображения технологической и производствен​ной информации. Цифровые регуляторы, достоинства, структурная схема. Экстремаль​ные регуляторы. Исполнительные механизмы. Классификация исполнительных механиз​мов по виду используемой энергии (электрические, пневматические, гидравлические, комбинированные). Исполнительные механизмы электромагнитные, электродвигатель​ные, однооборотные, многооборотные. Регулирующие органы систем управления, приме​няемые в металлургическом производстве, параметры и характеристики.
МОДЕЛИРОВАНИЕ СИСТЕМ И МОДЕЛИРОВАНИЕ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ОБЪ​ЕКТОВ, АВТОМАТИЗАЦИЯ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ПРОЦЕССОВ И ПРОИЗВОДСТВ
Аналитические методы оптимизации работы хорошо определенных объектов. Им​пульсные характеристики статических астатических объектов. Определение парамет​ров объекта по импульсным характеристикам. Информационно-советующие АСУ ТП. Информационные АСУ ТП. Корреляционный, факторный и регрессионный методы анали​за. Математические модели объектов. Теоретические модели. Экспериментальные модели. Металлургические агрегаты и их особенности как объектов автоматизации. Моделирова​ние как способ изучения, прогнозирования поведения и отображения объектов. Типы объ​ектов. Виды моделирования. Моделирование типовых элементов САУ с помощью ПЭВМ. Моделирование систем. Применение теоретических моделей для описания технологиче​ских объектов. Системы логико-программного управления. Способы определения пара​метров динамических моделей. Типовые способы настройки контуров в системах подчи​ненного регулирования. Физическая природа постоянных времени и времени запаздыва​ния в моделях технологических объектов. Одноёмкостные и многоёмкостные объекты.
САПР В АВТОМАТИКЕ
[image: image1.jpg]Виды комплексов и компонентов САПР. Программно-методический комплекс, про​граммно-технический комплекс САПР, их разновидности. Информационное обеспечение САПР. Классификация САПР по сложности объекта проектирования, характеру и числу Классификация САПР по типу и разновидности объектов проектирования. Классификация САПР по уровню и комплексности автоматизации проектирования. Лингвистическое, ме​тодическое и организационное обеспечение САПР. Математическое обеспечение САПР. Программное обеспечение САПР. Современные САПР в масштабе предприятия. Органи​зационная структура CAD/CAM/CAE - систем. Состав САПР. Компоненты видов обеспе​чения САПР. Техническое обеспечение САПР.
Вопросы собеседования

ТЕОРИЯ АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ
1. Приведите и поясните основные принципы управления.
2. Назовите и дайте определение динамических характеристик САУ. Приведите формулы аналитической связи между ними. Приведите примеры.
3. Поясните понятия устойчивости линейной системы управления. Дайте классифи​
кацию методов определения устойчивости. Приведите формулировки и поясните
критерии устойчивости.
4. Приведите и поясните показатели качества переходных процессов в системе
управления. Поясните их связь с частотными характеристиками.
5. Приведите пример o6ъекта управления и системы управления. Приведите их функ​
циональную и структурную схемы.
6. Переходные характеристики статических и астатических объектов. Определение пара​
метров объекта по переходным характеристикам.
7. Импульсные характеристики статических и астатических объектов. Определение пара​
метров объекта по импульсным характеристикам.

8. Многомерные системы управления.
9. Методы анализа и синтеза многомерных систем.

10. Управляемость и наблюдаемость.

11. Определение характеристик объектов управления методами активного эксперимента.
Методы определения временных характеристик.
12. Определение частотных характеристик с помощью регулярных   и стохастических воздействий.
13. Методы обработки результатов эксперимента.

ТЕХНИЧЕСКИЕ СРЕДСТВА АВТОМАТИЗАЦИИ
1. Адаптивные регуляторы, принцип действия самонастраивающихся систем.

2. Программируемые контроллеры, архитектура, параметры. Языки программирования.

3. Выбор технических средств измерения, контроля и отображения.

4. Импульсные регуляторы. Виды импульсной модуляции. Достоинства.

5. Общие сведения о графических и буквенно-цифровых условных обозначениях элемен-
тов схем автоматизации.
6.
Релейные регуляторы: двух- и трехпозиционные. Их статические характеристики и па-
раметры настройки.
7. Устройства отображения технологической и производственной информации.
8. Цифровые регуляторы. Достоинства. Структурная схема.
9. Экстремальные регуляторы.
10. Исполнительные механизмы. Классификация исполнительных механизмов по виду используемой     энергии     (электрические,     пневматические,     гидравлические, комбинированные).
11. Исполнительные механизмы электромагнитные, электродвигательные, однооборотные, многооборотные.
12. Регулирующие органы систем управления, применяемые в металлургическом произ​водстве, параметры и характеристики.
САПР В АВТОМАТИКЕ
1.
Виды комплексов и компонентов САПР. Программно-методический комплекс, про​
граммно-технический комплекс
САПР, их разновидности.
2. Информационное обеспечение САПР.

3. Классификация САПР по сложности объекта проектирования, характеру и числу
4. Классификация САПР по типу и разновидности объектов проектирования.
5. Классификация САПР по уровню и комплексности автоматизации проектирования.

6. Лингвистическое, методическое и организационное обеспечение САПР.
7. Математическое обеспечение САПР.

8. Программное обеспечение САПР.
9. Современные САПР в масштабе предприятия. Организационная структура
CAD/CAM/CAE - систем.

10. Состав САПР. Компоненты видов обеспечения САПР. Техническое обеспечение
САПР.
ТЕХНИЧЕСКИЕ ИЗМЕРЕНИЯ И ПРИБОРЫ
1. Бесконтактные методы измерения температуры.

2. Измерение расхода методом переменного перепада давления.

3. Микропроцессорные средства автоматического контроля и регулирования.

4. Назначение, принцип работы и типы газоанализаторов.

5. Пирометр полного излучения. Принцип действия и используемые закономерности.
6. Принцип действия термопары и термометра сопротивления.

7. Средства измерения давления газа, жидкости и пара.

8. Средства определения химических составов чугуна, стали.

9. Принципы и средства измерения толщины полосы металла.

10. Принципы и средства измерения натяжения полосы металла.

11. Принципы и средства измерения скорости и планшетности полосы металла.

МОДЕЛИРОВАНИЕ СИСТЕМ И МОДЕЛИРОВАНИЕ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ОБЪ​ЕКТОВ, АВТОМАТИЗАЦИЯ ТЕХНОЛОГИЧЕСКИХ ПРОЦЕССОВ И ПРОИЗВОДСТВ
1. Аналитические методы оптимизации работы хорошо определенных объектов.
2. Импульсные характеристики статических астатических объектов. Определение
параметров объекта по импульсным характеристикам.
3. Информационно-советующие АСУ ТП.

4. Информационные АСУ ТП.
5. Корреляционный, факторный и регрессионный методы анализа.

6. Математические модели объектов. Теоретические модели. Экспериментальные мо​дели.
7. Металлургические агрегаты и их особенности как объектов автоматизации.

8. Моделирование как способ изучения, прогнозирования поведения и отображения
объектов. Типы объектов. Виды моделирования.

9. Моделирование типовых элементов САУ с помощью ПЭВМ. Моделирование систем.
10. Применение теоретических моделей для описания технологических объектов. При​меры.
11. Системы логико-программного управления.

12. Способы определения параметров динамических моделей.

13. Типовые способы настройки контуров в системах подчиненного регулирования.

14. Физическая природа постоянных времени и времени запаздывания в моделях техно​логических объектов. Одноёмкостные и многоёмкостные объекты.

15. Общие задачи автоматизации технологических процессов и промышленных установок. Циклические и непрерывно-поточные процессы.

16. Автоматизация транспортных и технологических перемещений.

17. Понятие об оптимальном управлении. Критерии оптимальности различного вида (быстродействие, производительность, затраты и т.д)

18. Оптимизация работы объектов. Управляемые параметры объектов и способы поиска оптимального управления.
19. Общие принципы управления: по отклонению, по возмущению (инвариантное, с упреждением).
20. Алгоритмы управления. Алгоритмы стабилизации при управлении технологически​ми параметрами.
21. Алгоритм управления. Алгоритмы программного управления технологическими параметрами. 
22.  Алгоритмы оптимального управления.
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